
EDUBOTסימולטור 
:ביחידה זו

 נכיר את סימולטורEDUBOT

 ונגדיר עולם מחדש" בלוקים"נכיר את הלשונית

רובוטיקה



.במציאותהמתרחשתפעילותשלחיקויהואמדמה
.ממשיתהייתהכאילובמחשבמוצגתהפעילות

רובוטיקה

להכירנעים
EduBotאדיובוט)סימולטור(מדמה

.  להתאמןומאפשרים לטייסים טיסה קיימים סימולטורים המדמים 
…הארץ ועודכדור להדמיית תנאי חלל על פניא"נאסמימי של-סימולטור תת

?אילו סימולטורים אתם מכירים



:הסביבהמבנה

רובוטיקה

העבודהסביבת
הבלוקיםאתנגרורזהלאזור

התחלתבלוקהפקודותסרגלמ
התסריט

אתמתחילזהבלוק
כליתחברוואליוהקוד

הקודשורות

הפקודותסרגל
קטגוריהעללחיצה

כלאתתציג
הבלוקים/הפקודות
מכילהשהיא



בלוקיםבאמצעותנתכנתבסימולטורהרובוטאת', סקראץלתוכנתבדומה

.וכדומהצליל,חיישנים,תנועה: ןכגושונותפקודותעם

רובוטיקה

לשונית הבלוקים

.  סביבת תכנות של גוגלblocklyמסביבתהבלוקים נשאבו 

.פייתוןולתכנת בשפת  Pythonבלשוניתניתן לבחור , למתקדמים



"בלוקים"לשוניתעללחצו. 1

בפקודה" תנועה"מקטגורייתבחרו. 2

"מתחילכאשר"לפקודהאותהחברו. 3

רובוטיקהרובוטיקה

1תרגול 



,  הבלוקיםלשוניתתחת,שלנוהקודאתשבנינולאחר

.עבורושכתבנוהקודאתמבצעברובוטלצפותנוכלשם-סימולטורהללשוניתנעבור

רובוטיקה

לשונית סימולטור

.הפיזיקהחוקיובומתקיימיםאמיתילעולםזהההווירטואליהמגרשעלהרובוטהתנהגות

סטיהיקבלהוא , מידימהרייסעהרובוטאם. יקפוץהוא, רבקייתנגשהרובוטאם: לדוגמה

.אם נסיע ונעצור את הרובוט במקום הוא יתהפך. מהנתיב



הגדרותשינוי. 4
הרובוטמגרש/העולם

הרובוטסימולטור. 1

התסריטעצירת.3
הרובוטוהחזרת
ההתחלהלנקודת

מצבשינוי. 5
המצלמה

לשונית סימולטור

רובוטיקה

הקוד, התסריטהפעלת. 2
בלשוניתכתבנואותו

הבלוקים



"סימולטור"לשוניתעללחצו. 1

.הקודםבתרגילשכתבתםהקודאתמבצעברובוטלצפותכדיההפעלהכפתורעללחצו. 2

.ולהחזיר אותו לנקודת ההתחלההתסריטאתלעצורכדיאתחלכפתורעללחצו. 3

2תרגול 



:המגרשהגדרותשינוי
האם, קירעובי, המגרשורוחבאורך
התחלתימיקום, קיריופיעלא/יופיע

הרובוטמחדלכברירת(ועודהרובוטשל
).המגרשבמרכזממוקם

עולםבחירת
הקייםמהמגוון

בתוכנה

העולםוהחלתלסיום
אישורעלנלחץשבחרנו

מקובץעולםטעינת
רקלטעוןניתן, חיצוני

 jsonקובץ

בחירת עולם



:הבאבאופןהעולםהגדרותאתשנו, שיצרתםלפרויקטהכנסו

גרידמפת: עולםסוג. 1

מ"ס200: אורך. 2

מ"ס200: רוחב. 3

x, y 50, 50: הרובוטשלהתחלתימיקום. 4

מעלות-90:התחלתיתזווית. 5

אישורעללחצולסיום. 6

3תרגול 



.מצלמהשלמעיניים, המגרשעלנעברובוטצופיםאנו
בזוויתמבט, עלמבט, עקוב: מצביםשלושהביןלבחורניתן

.מגרש/העולםמרכזמעלותמוקםבמגרשממוקדתהמצלמה-עלמבט•

.הרובוטסביבומסתובבתבזוויתזזההמצלמה-בזוויתמבט•

.נמצאהואבומקוםבכל, אחריותעקובותמידברובוטממוקדתהמצלמה-עקוב•

עקוב

.כדי לעבור ממצב למצב נלחץ על המצב שנבחר
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